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(54) Poignee d'ouvrant de vehicule comprenant un capteur d'approche et un capteur tactile 
cooperant avec un systeme d'acces mains libres 



(57) La poignee d'ouvrant pour vehicule automobile 
comprend un capteur d'approche (CA) fonctionnant 
avec un systeme d'acces mains libres du vehicule pour 
declencher le dgverrouillage d'un ouvrant. Elie com- 
prend en outre un capteur tactile (CT) fonctionnant 6ga- 
lement avec le systeme d'acces mains libres pour de- 



clencher !e verrouillage de I'ouvrant. Avec une telle 
construction, un utiiisateur porteurd'un organe d'identi- 
fication peut declencher le verrouillage et le dever- 
rouillage de son vehicule sans avoir ^ manipuler de cl6 
ou de t6l6commande, en ^tant ^ proximity de son vehi- 
cule. 
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Description 

[0001] L'invention concerne une poignee d'ouvrant 
pour vehicule automobile, comprenant un capteur d'ap- 
proche destine a fonctionner avec un systeme d'acces 
nnains fibres equipant le vehicule. 
[0002] D'une maniere generale, un vehicule equipe 
d'un systeme d'acces mains libres permet a un utilisa- 
teur aiitorise du vehicule d'entrer dans celui-ci sans 
avoir a manipuler de de ou de telecommande. Le dis- 
posltif de reconnaissance du systeme d'acces mains li- 
bres declenche une procedure d'authentification d'un 
organe d'identification porte par I'utilisateur en reponse 
d la detection par le capteur d*approche de la presence 
de I'utilisateur. Apres authentification de Torgane d'iden- 
tification, le dispositif de reconnaissance declenche le 
deverrouillage d'un ou de plusieurs ouyrants du vehicu- 
le. 

[0003] Pour declencher le venrouillage des ouvrants 
d'un tel vehicule, il est generalement necessaire a I'uti- 
lisateur d'actionner un bouton poussoir de I'organe 
didentification portatif, qui joue alors un r6le de telecom- 
mande, ou de quitter une zone de communication entre 
le dispositif de reconnaissance et I'organe d'identifica- 
tion pour que le dispositif de reconnaissance comman- 
de implicitement le verrouillage du vehicule. 
[0004] L'inconvenient de ces deux modes de fonc- 
tionnement du systeme d'acces mains libres est qu'ils 
ne permettent pas a Tutiiisateur de declencher le ver- 
rouillage du vehicule en restant plac6 ^ proximity de ce- 
lui-ci pour verifier que le verrouillage a bien lieu, ou sans 
avoir d manipuler Torgane d'identification portatif. 
[0005] Le but de l'invention est de remedier ^ cet in- 
con venienL 

[0006] A cet effet, l'invention a pour objet une poignee 
d'ouvrant pour vehicule automobile, comprenant un 
capteur d'approche destine a fonctionner avec un sys- 
teme d'acces mains libres equipant le vehicule, carac- 
terisee en ce qu'elle comprend en outre un capteur tac- 
tile fonctionnant egalement avec le systeme d'acces 
mains libres, le capteur d'approche servant au dever- 
rouillage des ouvrants du vehicule par le systeme d'ac- 
ces mains libres, et le capteur tactile sen/ant au ver- 
rouillage des ouvrants du vehicule par le systeme d'ac- 
ces mains libres. 

[0007] Une telle construction fait qu'un utilisateur 
autorise porteur d'un organe d'identification peut de- 
clencher depurs la poignee equipee des deux capteurs 
le verrouillage et le deverrouillage des ouvrants du ve- 
hicule sans avoir e manipuler I'organe d'identification du 
systeme d'acces mains libres et en etant a proximite du 
vehicule. 

[0008] Selon un mode de realisation prefere de I'in- 

vention, le capteur d'approche et le capteur tactile sont 
des capteurs capacitifs, et lesdits capteurs fonctionnent 
avec le systeme d'acces mains libres a tra vers un circuit 
eiectronique qui active chacun desdits capteurs Tun 
apres I'autre, pour que ces capteurs ne se perturbent 



pas mutuellement. Avec ce type de capteurs, le coQt de 
fabrication d'une telle poignee est reduit tout en evitant 
les inconvenients que presentent les capteurs optiques. 
[0009] Selon encore un autre mode de realisation par-. 
5 ticulier de l'invention le circuit eiectronique et lesdits 
capteurs sont integres a un boTtier monte a I'interieur de 
la poignee. 

[001 0] Selon encore un autre mode de realisation par- 
ticulier de l'invention le circuit eiectronique est agence 
10 pour alterner des premieres periodes de temps durant 
lesquelles il active le capteur d'approche et desactive le 
capteur tactile, avec des secbndes pigriodes pendant 
lesquelles le capteur d'approche est inactif, et pour ac- 
tiver le capteur tactile durant certaines desdites secon- 
ds des periodes. De la sorte, on reduit la consommation 
electrique des circuits dans la poignee. 
[001 1] Selon encore un autre mode de realisation par- 
ticulier de l'invention le circuit eiectronique est agence 
pouractiver le capteur tactile au moins une seconde pe- 
20 riode sur cinq, et on obtient ainsi un compromis satis- 
faisant entre consommation et temps de reaction du 
capteur tactile, 

[0012] Selon encore un autre mode de realisation par- 
ticulierde invention, en reponse e la detection d'un con- 

25 tact de la main applique sur le capteur tactile pendant 
Tune desdites secondes periodes, le circuit eiectronique 
active le capteur tactile pendant un nombre predetermi- 
ne de secondes periodes successives pour que la de- 
tection corresponde a plusieurs detections successives 

30 d'un contact applique audit capteur tactile. Avec cet 
agencement le circuit eiectronique s'assure que la sol- 
ficitation du capteur tactile correspond e une contact vo- 
lontaire de I'utilisateur sur le capteur et non pas au pas- 
sage furtif de sa main sur ce capteur. 

35 [001 3] L'invention sera maintenant decrite plus en de- 
tail, et en reference aux dessins annexes qui en illus- 
trent une forme de realisation e titre d'exemple non limi- 
tatif. 

40 La figure 1 est une representation schematique des 
elements que comprend la poignee selon 
l'invention ; 

La figure 2 est une representation tres schematique 
de la poignee selon l'invention ; 
4S La figure 3 est un diagramme iflustrant la gestion 
des capteurs par le circuit eiectronique. 

[0014] La poignee selon invention comprend un cir- 
cuit eiectronique CE represente sur la figure 1, qui est 

50 connecte a un capteur d'approche CA et e un capteur 
tactile CT. Ce circuit eiectronique est directement ali- 
mente par une batterie du vehicule a iaquelle il est con- 
necte par des c§bles reperes + et -, et il comprend un 
microcontroleur cadence par une horioge interne de 

55 sorte qu'il est capable de piloter de fagon autonome les 
deux capteurs CA et CT. Ce circuit a deux sorties SA et 
ST connectees a un dispositif de reconnaissance du 
systeme d'acces mains libres du vehicule (non repre- 
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sent§) pourfonctionner avec ce dernier. Les cables sont 
reunis au niveau d'un connecteurCN destine parexem- 
ple a etre place du cote interieur de la peau PE de 
I'ouvrant, comme represente sur la figure 2. Lorsque 
Tapproche de I'utilisateur est detectee par le circuit CE 
au niveau du capteur CA, ce circuit 6met un signal sur 
la voie SA, et lorsqu'un appui de rutilisateur sur le cap- 
teur tactile CT est detecte, le circuit emet un signal sur 
la voie ST. Le dispositif de reconnaissance est program- 
me pour declencher une tentative d'authentification d^s 
que I'approche d'un utilisateur lui est signifiee sur la voie 
SA, et pour commander le deverrouillage de I'ouvrant si 
la tentative d'authentification est un succes. De fagon 
similaire, le dispositif de reconnaissance comprend des 
moyens pour commander le verrouillage de I'ouvrant 
lorsque I'appui de I'utilisateur sur le capteur tactile CT 
lui est signale sur la voie ST par le circuit CE. 
[0015] La poignee PO selon Tinvention. telle que re- 
presentee sur la figure 2 pourra comprendre les cap- 
teurs et le circuit rassembles dans un boTtier BO de for- 
me sensiblement parallelepipedique integre par exem- 
pie au niveau de Tint^rieur de la poign6e. 
[001 6] Le capteur d'approche et/ou le capteur tactile 
du circuit selon I'invention pourront avantageusement 
etre des capteurs capacitifs, constitues d'une electrode 
encore appelee antenne qui est mise sous tension par 
rapport a la masse du vehicule. Dans de te!s capteurs. 
I'approche de la main de I'utilisateur fait varier les ca- 
racteristiques dielectriques de I'environnement du cap- 
teur, ce qui modifie Timp^dance du dipole constitue par 
Tefectrode et son environ nement. De tels capteurs sont 
connus de Tart anterieur et sont par exemple d'une mise 
en oeuvre plus simple que les capteurs associant une 
cellule photoelectrique a un faisceau lumineux. Le cap- 
teur d'approche de la polgn^e selon invention est un 
capteur capacitif ayant une sensibilite plus importante 
que le capteur tactile. 

[0017] Dans une telle variante, le circuit electronique 
CE est agenc6 pour activer (mettre sous tension) les 
capteurs Tun apr^s f'autre de mani^re ^ 6vlter que le 
fonctibnnement de I'un des capteurs ne perturbe le fonc- 
tionnement de I'autre. Par exemple, le circuit CE pourra 
activer le capteur tactile et le capteur d'approche suc- 
cessivement, avec une p6riode d'activation de I'ordre de 
cinq miliisecondes par capteur. Avec une telle base de 
temps, les deux capteurs ont un fonctionnement qui 
peut etre approxime comme etant continu pour Tun et 
pour I'autre, sans perturbation mutuelle. 
[0018] En variante, et en vue de reduire la consom- 
mation electrique de la poignee selon invention, le cir- 
cuit CE sera agence pour altemer des premieres perio- 
des PI de temps durant iesquelies il active le capteur 
d'approche CA et desactive le capteur tactile CT, avec 
des secondes periodes P2 pendant Iesquelies le cap- 
teur d'approche est inactif. Dans cette variante, le cap- 
teur tactile est active seulement pendant certaines des 
secondes periodes P2, ce qui confere un temps de reac- 
tion plus court au capteur d'approche CA qui est destin§ 



au deverrouillage de I'ouvrant, et un temps de reponse 
plus long au capteur tactile, pour le verrouillage du ve- 
hicule. II est en effet important de favoriser un temps de 
reaction rapide pour le deverrouillage de I'ouvrant, pour 
5 que I'utilisateur n'ait pas a attendre entre I'instant oCi il 
pose sa main sur la poignee et le moment oCi il peut tirer 
dessus pour ouvrir I'ouvrant et monter dans son vehicu- 
le. Le capteur tactile pourra etre par exemple active tou- 
tes les cinq secondes periodes, ce qui satisfait a un 
10 compromis satisfaisant entre reduction de la consom- 
mation et temps de reaction du capteur tactile. 
[0019] Pour affiner la sensibilite du capteur tactile, sur 
detection d'un contact de la main de I'utilisateur sur le 
capteur tactile pendant I'une desdites secondes perio- 
ds des, le circuit electronique active le capteur tactile pen- 
dant un nombre predetermine de secondes periodes 
successives. De cette fagon, la detection correspond a 
plusieurs detections successives dudit contact sur iedit 
capteur, ce qui permet d'assurer qu'il s'agit d'un appui 
20 volontaire de I'utilisateur sur le capteur tactile, et non 
pas du passage furtif de son doigt sur ce capteur. 
[0020] Comme on le voit la poignee selon I'invention 
permet de mettre en oeuvre deux capteurs capacitifs 
pour ameliorer I'ergonomie des systemes d'acces 
25 mains libres. 



Revendications 

30 1. Poignee d'ouvrant pour vehicule automobile, com- 
prenant un capteur d'approche (CA) destine a fonc- 
tionner avec un systeme d'acces mains libres equl- 
pant le vehicule, caracterisee en ce qu'elle com- 
prend en outre un capteur tactile (CT) fonctionnant 

35 egalement avec le systeme d'acces mains libres, le 
capteur d'approche (CA) servant au deverrouillage 
des ouvrants du vehicule par le systeme d'acces 
mains libres, et le capteur tactile (CT) servant au 
verrouillage des ouvrants du vehicule par le syste- 

40 me d'acces mains libres, et en ce que ledit capteur 
d'approche (CA) et ledit capteur tactile (CT) sont 
des capteurs capacitifs qui fonctionnent avec le 
systeme d'acces mains libres a travers un circuit 
electronique qui alteme des periodes pendant les- 

45 quelles le capteur d'approche (CA) est mis sous 
tension alors que le capteur tactile (CT) est hors 
tension, avec des periodes pendant Iesquelies le 
capteur d'approche (CA) est hors tension alors que 
le capteur tactile (CT) est sous tension, pour que 

50 lesdits capteurs (CA, CT) ne se perturbent pas mu- 
tuellemenL 

2. Poignee d'ouvrant selon la revendication 1 , dans la- 
quelle ledit circuit electronique (CE) et lesdits cap- 

55 teurs (CA, CT) sont integres a un boTtier (BO) monte 
dans la poignee (PO). 

3. Poignee d'ouvrant selon Tune des revendications 1 
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ou 2, dans laquelle ledit circuit electronique (CE) est 
agency pour altemer des premieres periodes de 
temps (P1) durant lesquelles il met sous tension le 
capteur d'approche (CA) et hors tension le capteur 
tactile (CT), avec des secondes periodes (P2) pen- 5 
dant lesquelles le capteur d'approche (CA) est hors 
tension, et met sous tension le capteur tactile (CT) 
durant certarnes desdites secondes periodes (P2). 

4. Poignee d'ouvrant selon la revendication 3, dans la- io 
quelle ie circuit electronique (CE) est agency pour 
mettre sous tension le capteur tactile (CT) au moins 
une seconde periode (P2) sur cinq. 

5. Poignee d'ouvrant selon Tune des revendications 3 15 
ou 4, dans laquelle sur detection d*un contact appli- 
que au capteur tactile (CT) pendant Tune desdites 
secondes periodes (P2), le circuit electronique (CE) 
met sous tension le capteur tactile (CT) pendant un 
nombre predetermine de secondes periodes (P2) 20 
successives pour que la detection corresponde a 
plusieurs detections successives d'un contact ap- 
plique audit capteur tactile. 
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